FIAMA SERVO.ONE

UNITA DI POSIZIONAMENTO SERVO.ONE
POSITIONING UNIT SERVO.ONE

¢ Azionamento e posizionamento automatico degli assi in un unico dispositivo compatto, con coppia fino a 30 Nm.

¢ Design ultracompatto; montaggio diretto su albero cavo @20 CH6 o @25 CH8 con cava ribassata.

¢ Display illuminato a LED a colori, per stato e diagnostica.

¢ Assenza di giochi meccanici e controllo di posizione accurato e ripetibile.

e Corpo in alluminio anodizzato ricavato dal pieno, albero cavo in acciaio inox AISI 303.

e Mantenimento della posizione dell’asse anche in assenza di alimentazione elettrica.

e Interfacce di comunicazione: Profinet, Ethernet/IP, Powerlink, EtherCAT.

e |deale per macchine e impianti, in particolare nel packaging per il cambio formato, oltre che nelle tecnologie di
assemblaggio e manipolazione.

* Automatic axis drive and positioning in a single compact device, with torque up to 30 Nm.

e Ultra-compact design; direct mounting on @20 CH6 or @25 CH8 hollow shaft, with lowered keyway on @25.

o Backlit color LED display for status and diagnostics.

e Zero mechanical backlash and precise, repeatable position control.

e Solid aluminum anodized body, hollow shaft in AISI 303 stainless steel.

» Axis position maintained even without power supply.

e Communication interfaces: Profinet, Ethernet/IP, Powerlink, EtherCAT.

e Suitable for various machines and systems, particularly in packaging for format change, as well as in assembly
and handling technologies.
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Alimentazione - Power supply

24Vdc 20%,; corrente max assorbita - max absorbed current 25 A

Rapporto di riduzione - Reduction ratio R 1/36 (G1) R 1/115 (G2)

Velocita a vuoto - No-load speed 380 Rpm 120 Rpm

Coppia -Torque 4 Nm 6 Nm 8 Nm 15Nm 25 Nm 30Nm
Velocita - Speed 330 Rpm 290 Rpm 250 Rpm 95 Rpm 80 Rpm 70 Rpm
Corrente assorbita - Absorbed current 12A 18A 22 A 12A 18 A 22 A
Ciclo di lavoro - Duty cycle 50% 20% 10% 50% 20% 10%

Albero cavo di uscita - Output hollow shaft

@20 H7 CH6 / @25 H7 CHS (ribassata - reduced-height keyway)

Trasduttore di posizione assoluto
Absolute position transducer

encoder magnetico 1000 imp/giro (calettato sull’albero di uscita)
magnetic encoder 1000 pulses/rev (keyed on the output shaft)

Batteria tampone per encoder - Buffer battery for encoder

3,6V-% AA, 6-8 anni - years (in base alle cond. d’uso - depending on use cond.)

Connettori alimentazione - Power supply connector

maschio M23 - male M23

Connettori porte Ethernet - Ethernet port connector

2x femmine M12x1 - 4 poli codifica D - 2x females M12 - 4 poles D-coded

Grado di protezione - Protection degree

IP54 standard / IP66 a richiesta - on request

Temperatura d’impiego - Working temperature 0-60°C
Umidita relativa - Relative humidity 10-85%
RoHS 2011/65/UE
EMC 2014/30/UE

DIMENSIONI - DIMENSIONS
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ESEMPIO DI ORDINAZIONE - PART NR. CONFIGURATION

MODELLO - VERSION

SERVO.ONE

F25

G2

PROFINET

IP66

SERVO.ONE

DIAMETRO ALBERO CAVO - HOLLOW SHAFT DIAMETER

F=@20
F=@25

RAPPORTO DI RIDUZIONE - REDUCTION RATIO

G1 (1/36)
G2 (1/115)
FIELDBUS - FIELDBUS

PROFINET - ETHERNETIP - ETHERCAT - POWERLINK

GRADO DI PROTEZIONE - PROTECTION DEGREE (opzionale - optional)

IP66
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